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>TN OUVEXELQ,

Ba YpnoLUOTIOL| OOV E m[@ewpia TWV T[LVéLK(L)V}VLOL vol

QVATITUEOU LLE CUOTNMOTLKEG LEBOSOUC yLa TNV eMiAuon
CUOTNUATWY YPOALLLIKWY £ELCWOEWV (0oL ayvwoTtol UPwEVOL

otnv 1" duvaun).

Lo ouyKkekpLueva, Ba apyloou e ieplypadovtoc pia pebodo

n omola Boaoiletal otn [Gewp'ta TWV vpauuonpd&ewv.]
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Napadewypa 1 : Oa EeKVNOOUUE LEAETWVTOC EVA TIAPAOELY O EVOC YPOLUULKOU
OUOTNMOTOC ME 2 €ELOWOELC KOl 2 alyVWOTOUC OTtou oL otaBepol Opol ival
unoevikol.

VPOLLULLKO cUoTNMA 2 X 2 OMOYEVEC

Smmmn  2TOOEPOL OpC

Otav oL otaBepoi Opot evog
YPOMHLKOU cUCTAMATOC EivoLl
HN&eviKol, TOTE TOo cUoTNMA
Kallia Pavlopoulou 2024-25 OVOHGZETC!.[ SRR e _




MNapadswypua 1: opoyeveg ouotnua 2 X 2

(-3x+3y=0 -

| Sx+2y=0

serz] =l 5 ol l}j — [0 [ommena=n
A : Mivakag (2 X 2) Y x: Nivakag-othin (2 x 1)

OUVTEAECTWY TOU GUOTINUATOC oL GyVWOTOL TOU GUGTHALATOC

N\

Apa To cvuoTtnua ratpver t popdn m
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To ypap ko pac cuotnua «avrurpoownevetawy, kaboplletal mifjpwe, and
ToV enopevo rivaka (emavénpévoc) dtot SLaBetel OAeC Tic mMAnpodopleg :
TOUCG CUVTEAEOTEC TWV AyVWOTWV Katl Toug otadegpouc opouc!

.
. [ 3| [ 3]l ]
5 210
E : Emauvénnévoc mivaKog Tou cuotnpatoc, mapabstoviog dSiumAa
OTOV MIVOKOL TWV CUVTEAECTWYV Th OTHAN TWV oTaBEpWV GpwV

/ ™~
T -3 310
5 2 E_ls 210
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KaBe ypapitko cUoTnHOl EELOWOEWV AVAYETOL OE EVOL
Ll6odUVAO YPOHUHLKO OUGTNLOL TOU OTTOLOU O EMAVENHEVOC

TIiVOLKOLG Eivall YPOoLHHOTOOOUVOHOC LE TOV apPXLKO AAAA OE
OVNYHEVN KALpakwtn popdn.
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Avaywyr) Tou enauvénuEvou o€ avnyLEVO KALLAKWTO

) — Eg] Yl_’igy% —21 Eg] )’2")’2—5)’%
S |
01777 171y 5
b 7 o=l 7 o ol ) -
. D

O mivakag E eival ypappoicoduvapocg pe tov Ep kat o A pe tov Ap
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: : : C e 1 0:0
AG SoULE TO CUOTNHA TIOU AVILOTOLKEL 0TOV ypappoicoduvapo Eg = LQV_% | O]

L

| Nwwcmocxy(ves. Ay 0

i LR s

To omnoio €iva LoodUvao e

t0 apxikdO A - X = 0

—

B , , o X
To cvotnua A4 - X = 0 €xeL pla Kot povadikn Avon tnv [y] = [g] :
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Ag mapoatnpnooupe tov nivaka Ep :

= aplOUOC TWV pivots =
nAnNBoc¢ twv pun undevikwv
VPOUMWV (0€ KALMOKWTN

2 Bacikoi ayvwotot: Lopdr)=2

OLVTLOTOLYOUV ota pivots (x, y).

X Yy
. Oi 0
Ep _g)@ 0 rank(A) = rank(E)
b
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Mapadeyua 2: opoyeveg cvotnua 3 X 4

| A 0] o: [Mivakoc-
o X2 ,
2 4 6 8- = |10] - omAn(3 Xx1)
Se popdi X3 otaBepwVv
TUVAKWV _3 6 8 10_ x4 _O_ B épwv TOU
\ Y . OUOTHLATOG
A : Nivakog (3 X 4) x : Nivakac-otiin (4 x 1)

OUVTEAEOTWY TOU CUCTAMATOC  OL AYVWOTOL TOU
OUOTHOTOC
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To YPOMIKO paC UCTNHA €AVTUTPOCWITEVETALY QIO TOV EMTOUEVO
niivaka (emavénuévoc) dLott drabEtel OAeC T mAnpodoplec :
TOUC OUVTEAEOCTEC Kol TOuC otaBepouc 6pouc!

s

2TAAN TWV oTtaBepwv Gpwv

E =

W N =
o B N

2|12 |0
6 (8 10
8 10:0.

\ -
|

|
A 0
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Y3—V3 —3)/1

Avaywyr) Tou enavénuévou o€ aVNYUEVO KAUAKWTO

Y1 —>Y1—2)’g

12
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A¢ 60U E TO CUCTNA TTOU AVTLOTOLKEL OTOV ypapupoicoduvauo Ep =

|
..
0 2x7 +0x3 —2x4, =0
=o|e x1+0x2+@+2x4=0
0 Ox1+0x2+ 3+0x4=0

To omoio elvot

LoOSUVALO HE TO . .
Auon Tou cucTNHOTOG

apxé A-x% =0

xX1] [—2x5 + 2x4]
o=, , , | x X
To ovotnua A - X = 0 £xeL anepec AVOELC TNG LOoPPNC x§ = 2; ,X2,X4,€ R
—4&Xy
_x4-_ L X4
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Tic AUoelc Oa propovoape va TG ypapoupe otnv €nc popdn (mivaka-dtavucpatwv):

xX11 [—2x, + 2x4]
X2| _ X2

X3 a —2x4_
_x4-_ X4

2x,]
X2
0

Apa To 6UVOAO AUGEWV TOU GUOTAMOTOC artoteAEita amo ta dtaviopata tng popdng :

0

_ Z.X'4_ -
0
—2x4_

| X3 |

C O

2
0

-2
| 1]

AnAadn eivat ol ypappikoi cuvéuaopol Twv dLavuopatwy

AnAadn to cUVOAO AUCEWV TOU CUGTHHOTOC TTOPAYETOL Ao Ta SUo autd dtavuoparta.

Kallia Pavlopoulou 2024-25
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Ag mapoatnpnooupe tov nivaka Ep :

T? <z>'2

rank(A) = rank(E)
= apLOPOC TWV pivots =
nANBoC Twv nN UNOEVIKWV
VPOUUWYV (0€ KALLOKWTA
2 Baclkm ay thOl nopdn)=2

cc°

avtiotolouy ota pivogs (xq, X3)

2 eAeVBepol ayvwotot:
OLVTLOTOLYOUV OE EKELVOUC OOV OEV UTTAPXOUV
pivots otig avtiotowxeg oTRAEG( X, X4).

Kallia Pavlopoulou 2024-25 15



	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4: Παράδειγμα 1: ομογενές σύστημα  bold 2 cross bold 2  
	Slide 5: Το γραμμικό μας σύστημα «αντιπροσωπεύεται», καθορίζεται πλήρως, από τον επόμενο πίνακα (επαυξημένος) διότι διαθέτει όλες τις πληροφορίες :  τους συντελεστές των αγνώστων και τους σταθερούς όρους!
	Slide 6
	Slide 7: Ο πίνακας cap E είναι γραμμοϊσοδύναμος με τον cap E sub cap R  και ο cap A. με τον cap A. sub cap R  
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10: Παράδειγμα 2: ομογενές σύστημα  bold 3 cross bold 4  
	Slide 11: Το γραμμικό μας σύστημα «αντιπροσωπεύεται» από τον επόμενο πίνακα (επαυξημένος) διότι διαθέτει όλες τις πληροφορίες :  τους συντελεστές και τους σταθερούς όρους!
	Slide 12: Αναγωγή του επαυξημένου σε ανηγμένο κλιμακωτό 
	Slide 13
	Slide 14
	Slide 15

