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ΠΑΡΑΓΩΓΟΣ ΔΙΑΝΥΣΜΑΤΩΝ 
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ΠΡΟΒΛΗΜΑ 
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Υπολογίστε την ταχύτητα και την επιτάχυνση ενός σωματιδίου, του
οποίου η θέση καθορίζεται από ένα από τα παρακάτω διανύσματα
συναρτήσεις του χρόνου :
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ΠΡΟΒΛΗΜΑ: ΤΑΧΥΤΗΤΑ – ΕΠΙΤΑΧΥΝΣΗ 
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ΠΑΡΑΓΩΓΟΙ ΓΙΝΟΜΕΝΟΥ ΔΙΑΝΥΣΜΑΤΩΝ 
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ΤΑΧΥΤΗΤΑ 
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ΟΜΑΛΗ KYKΛΙΚΗ ΚΙΝΗΣΗ 
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ΚΙΝΗΣΗ ΣΕ ΔΥΟ ΔΙΑΣΤΑΣΕΙΣ: ΠΟΛΙΚΕΣ ΣΥΝΤΕΤΑΓΜΕΝΕΣ 

y).(x,  απόί  περιγραφενα
μπορεί  επίπεδο ένα σε σώμα εΟποιοδήποτ

μένεςς συντεταγκαρτεσιανέ
x-yy 

x 

( )tr 

O
θ  rsinθ.y rcosθ, xόπου θ),(r, 

  τιςαπόί  περιγραφεναμπορεί  Αλλιώς,
==νεςσυντεταγμέ
πολικές

 (t)r̂r(t)(t)rΕίναι =


( ) ( )
( )

( )
( )

( )
( ) ( )[ ] ( )[ ].tθsinŷtθcosx̂ŷ
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ΚΙΝΗΣΗ ΣΕ ΔΥΟ ΔΙΑΣΤΑΣΕΙΣ: ΠΟΛΙΚΕΣ ΣΥΝΤΕΤΑΓΜΕΝΕΣ 
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ΚΙΝΗΣΗ ΣΕ ΔΥΟ ΔΙΑΣΤΑΣΕΙΣ: ΠΟΛΙΚΕΣ ΣΥΝΤΕΤΑΓΜΕΝΕΣ 
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ΚΙΝΗΣΗ ΣΕ ΔΥΟ ΔΙΑΣΤΑΣΕΙΣ: ΠΟΛΙΚΕΣ ΣΥΝΤΕΤΑΓΜΕΝΕΣ 
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ΠΟΛΙΚΕΣ ΣΥΝΤΕΤΑΓΜΕΝΕΣ: ΧΡΗΣΙΜΟΤΗΤΑ 
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ΣΦΑΙΡΙΚΕΣ, ΚΥΛΙΝΔΡΙΚΕΣ ΣΥΝΤΕΤΑΓΜΕΝΕΣ 
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