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ΡΟΠΗ ΑΔΡΑΝΕΙΑΣ: ΠΑΡΑΔΕΙΓΜΑ 
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ΡΟΠΗ ΑΔΡΑΝΕΙΑΣ: ΟΡΘΟΓΩΝΙΑ ΠΛΑΚΑ 
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ΡΟΠΗ ΑΔΡΑΝΕΙΑΣ: ΥΠΑΡΞΗ ΚΕΝΟΥ 
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ΠΑΡΑΔΕΙΓΜΑ: ΡΟΠΗ ΑΔΡΑΝΕΙΑΣ 
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ΕΠΙΤΑΧΥΝΣΗ ΚΥΛΙΝΔΡΟΥ ΛΟΓΩ ΡΟΠΗΣ 
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ΠΡΟΒΛΗΜΑ 
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